Specyfikacja Techniczna Wykonania 1 Odbioru Robot

ST 4.0

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Nawierzchnia poliuretanowa

ST 4.0

Boisko sportowe wielofunkcyjne Zigbice ul. Spacerowa dz. nr 256
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1. WSTEP

1.1 Przedmiot i zakres specyfikacji

Niniejszy tom specyfikacji obejmuje wymagania wykonania 1 odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem nawierzchni dla zadania:,,Przebudowa boiska sportowego w
Zigbicach ul. Spacerowa , na dz. nr 256”

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt objetych projektem wskazanym w punkcie
1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni syntetycznych boiska
wielofunkcyjnego.

1.4 Poj¢cia podstawowe

1.4.1 Uzyte okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w

ST-0.0. “Wymagania ogolne” pkt 1 4

1.5 Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania dotyczace robdt podano w ST-0.0. “Wymagania ogdélne” pkt. 1.5.
2. MATERIALY

2.1 Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw podano w ST-0.0. “Wymagania ogo6lne” pkt
2

2.2 Stosowane materialy

2.2.1. Mial kamienny

Miat kamienny o frakcji 0 — 4 mm.

Kruszywo tamane stabilizowane mechanicznie 4-30mm

piasek zageszczony 1d>0,5

2.2.2. Warstwa dynamiczna

Jako warstwe dynamiczng zastosowano typu ET. Jest to elastyczna podbudowa
grubosci 35mm, sktadajaca si¢ z

granulatu gumowego o granulacji 1 - Smm oraz kruszywa kwarcowego o $rednicy 3 -
5mm, suszonego ogniowo,potaczonego lepiszczem PUR.

2.2.3. Warstwa wierzchnia.

Jako warstwe wykonczeniowg zaprojektowano nawierzchni¢ poliuretanowa
przepuszczalng. Jest to bezspoinowa,

poliuretanowo-gumowa nawierzchnia ” o grubo$ci 13 mm, uktadana bezposrednio na
placu budowy.

Warstwa no$na elastyczna sktada si¢ z granulatu gumowego potaczonego lepiszczem
poliuretanowym,

Parametry nawierzchni wg pkt dokumentacja projektowa.

2.24. Farba do wymalowan linii

Do wymalowan linii nalezy stosowac farby poliuretanowe o wtasciwos$ciach takich jak
EPDM.

Boisko sportowe wielofunkcyjne Zigbice ul. Spacerowa dz. nr 256




Specyfikacja Techniczna Wykonania 1 Odbioru Robot ST4.0

Dopuszcza si¢ zastosowanie systemow innych producentow pod warunkiem, ze
przyjete systemy beda posiadaty aktualne aprobaty techniczne dopuszczajace wyroby
do stosowania, a ich parametry techniczne nie bedg gorsze 1 co najmniej rOwnowazne
rozwigzaniom przyjetym w projekcie.

Jakiekolwiek nazwy marek (firm 1 wyrobow) uzyte w dokumentacji projektowej oraz
specyfikacjach technicznych powinny by¢ uwazane jako definicje standardu a nie
okreslone $ci$le marki w projekcie. Nalezy rozumie¢, ze w przypadku przywotania
nazw wiasnych sg po nich stowa ,,lub rownowazne”, zgodnie z ustawg Prawo
Zamoéwien Publicznych.

3. SPRZET

3.1 Ogodlne wymagania dotyczace sprz¢tu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-0.0. “Wymagania ogolne” pkt 3
4. TRANSPORT

4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST-0.0. “Wymagania ogdlne” pkt 4
4.2 Transport

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczace
przepiséw ruchu drogowego, w szczegdlnosci dopuszczalnych obcigzen na osie
Materiaty moga by¢ przywozone dowolnymi srodkami transportu spetniajacymi
wymagania ruchu drogowego.

Nalezy je umiesci¢ rownomiernie na calej powierzchni fadunkowej 1 zabezpieczy¢
przed spadaniem lub

przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonywania robét

Ogolne zasady wykonywania robot podano w ST-0.0. “Wymagania ogdlne” pkt 5
5.2 Wykonanie nawierzchni

Montaz wykona¢ zgodnie z instrukcja producenta.

Nawierzchnia oraz warstwa dynamiczna moze by¢ realizowana jedynie przez
autoryzowanego wykonawce o kwalifikacjach potwierdzonych stosownym
dokumentem wystawionym przez producenta nawierzchni 1 dotyczgcym
wykonywanego zadania. Stosowane produkty powinny posiada¢ aktualne dokumenty
wynikajace z ustawy ,,Prawo budowlane”, ustawy ,,O wyrobach budowlanych” oraz
przepisdow wykonawczych do w/w ustaw. Wykonawca winien udokumentowac, iz
dysponuje specjalistycznym sprzgtem do uktadania nawierzchni. Warunkiem
poprawnego wykonania nawierzchni oraz podbudowy elastycznej jest przestrzeganie
warunkow pogodowych, technologii wykonania oraz wtasciwych norm zuzycia
poszczegbdlnych materiatow.

5.2.1. Ulozenie warstwy wyrownujacej z miatu kamiennego

Uktadanie nalezy prowadzi¢ w warstwie o jednakowej grubo$ci z zachowaniem
wszystkich niezbgdnych spadkéw,

tak, aby jej ostateczna grubos$¢ po zageszczeniu byta rowna grubos$ci projektowane;j
(5cm).

5.2.2. Ulozenie warstwy dynamicznej

Warstwa dynamiczna uktadana jest mechanicznie, bezspoinowo, przy pomocy
rozktadarki mas poliuretanowych.
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Granulat gumowy, kruszywo kwarcowe mieszane jest z systemem poliuretanowym
(PUR) w mikserze. Podbudowa musi posiada¢ wazng rekomendacj¢ ITB oraz atest
higieniczny PZH.

5.2.3. UtozZenie nawierzchni poliuretanowej

Nawierzchnia poliuretanowa uktadana jest mechanicznie, bezspoinowo, przy pomocy
rozktadarki mas poliuretanowych. Granulat gumowy mieszany jest z systemem
poliuretanowym (PU) w mikserze. Kolor nawierzchni

— wg projektu. Nawierzchnia wg pkt -dokumentacja projektowa

5.2.4. Oznaczenia pola gry

Poszczegdlne boiska nalezy wyznaczy¢ (na boisku wielofunkcyjnym) na state poprzez
linie o nastepujacych kolorach i1 grubosciach linii 5 cm:

- boisko do pitki recznej — kolor linii czarny, grubo$¢ linii gr5,0

- boisko do koszykowki — kolor linii zotty, grubos¢ linii 5,0 cm,

- boisko do siatkéwki kolor linii niebieski, grubo$¢ linii 5,0 cm,

Linie malowane poprzez natrysk.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci

Ogolne zasady kontroli jakosci podano w ST-0.0. “Wymagania ogolne” pkt 6

6.2 Badania przed przystagpieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materialow
przeznaczonych do ustawienia betonowych obrzezy chodnikowych i przedstawi¢ ich
wyniki Inzynierowi do akceptacji

Badania pozostatych materiatow powinny obejmowac¢ wszystkie wtasciwosci okreslone
w normach podanych doodpowiednich materiatéw wymienionych w pkt 2

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady przedmiaru i obmiaru robot podano w ST-0.0.,,Wymagania og6lne” pkt
7.

7.2. Jednostka obmiarowa i przedmiarowa

W ramach robdt zwigzanych z budowa boisk sportowych poszczegdlne obiekty
obmierza si¢ w kompletach [kpl.] robot koniecznych do wykonania w celu budowy
poszczegblnych obiektéw, zgodnie z przedmiarem robdt (formularzem wyceny).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST-0.0.,,Wymagania og6lne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowsa, ST 1
wymaganiami InSyniera, jeSeli

wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki
pozytywne.

9. PLATNOSC I ROZLICZENIE ROBOT

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST-0.0. ,,Wymagania
ogolne” pkt 9. Koszt robdt tymczasowych i towarzyszacych ujeto w cenie ryczattowe;:
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Calos$¢ robot wg projektu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja montazu producenta przyjetego systemu
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