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1. WSTEP

1.1 Przedmiot i zakres specyfikacji

Niniejszy tom specyfikacji obejmuje wymagania wykonania i odbioru robdt ziemnych
dla zadania: ,,Przebudowa boiska sportowego w Ziebicach ul. Spacerowa , na dz. nr
256”.

Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i
majace na celu wykonanie nastgpujacych robot:

a). Rozebranie nawierzchni poliuretanowej

b). Rozbidrke podbudowy ttuczniowej pod nawierzchnie pliuretanowsg

c¢). demontaz urzadzen zamontowanych na boisku

d). rozbiorke utwardzen i drenazu

e). rozbidrke ogrodzenia

f). wykarczowanie korzeni po drzewach rosnacych wokot boiska

f) wywiezienie gruzu, thucznia oraz korzeni z terenu rozbiorki.

Uwaga: Materialy stanowiace warto$¢ materialng — stanowia wlasno§¢ Inwestora
1.1 Klasyfikacja robot wg Wspélnego Stownika Zamowien (CPV).

Grupy Klasy Kategorie Opis

45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe

Roboty w zakresie burzenia i1 rozbiorki

45110000-1 obiektéw budowlanych; roboty ziemne

45111000-8 |Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW I
MATERIALOW

w robotach rozbiorkowych materiaty nie wystepuja

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN

Ogodlne wymagania dotyczace stosowania sprz¢tu podano w ST 0.0 - Wymagania
ogolne.

Roboty rozbiorkowe mogg by¢ prowadzone przy uzyciu takiego sprzgtu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na §rodowisko 1 jako$¢ wykonywanych robot.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Transport gruntu z wykopu bedzie si¢ odbywaé¢ samowyladowczymi $rodkami
transportu.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spelnia¢ wymagania przepisow
ruchu drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.
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Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy. Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem 1 przesuwaniem.
5. WYMAGANIA DOT. WYKONANIA ROBOT ROZBIORKOWYCH
5.1. Zasady wykonywania rob6t rozbiorkowych.
Przed przystapieniem do robdt rozbiérkowych nalezy:
- wykona¢ ogrodzenie i oznaczenie terenu,
- przygotowa¢ odpowiednie urzadzenia do usuwania z materiatow z rozbiorki,
- zaznajomi¢ pracownikow zatrudnionych przy robotach rozbiérkowych z zakresem,
kolejnoscia 1 sposobem wykonywania prac,
a). pracownikow zaopatrzy¢ w odziez roboczg 1 ochronng jak kaski, okulary,
rekawice i t.p.,
b) znajdujace si¢ w poblizu budynki, drzewa, latarnie i t.p. zabezpieczy¢
przed uszkodzeniem,
c)przejscia i1 przejazdy w zasiggu robot zabezpieczy¢ 1 wyraznie oznakowac,
d) wszystkie roboty rozbiérkowe powinny by¢ wykonane w taki sposob, aby
zapewni¢ maksymalny odzysk
materiatdéw nadajacych si¢ do ponownego uzycia,
- przed przystapieniem do robdt rozbidorkowych wykonawcey majg obowigzek
sprawdzenia, czy w miejscach zagrozenia nie ma osob postronnych,
przy pracach rozbiérkowych i wyburzeniowych majg zastosowanie przepisy
bezpieczenstwa i higieny pracy ogolnie obowigzujace,
6. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR ROBOT ROZBIORKOWYCH
Ogoélne zasady dotyczace kontroli jakosci robdt podano w ST 0.0. ,,Wymagania

ogolne".

7.  WYMAGANIA DOTYCZACE OBMIARU ROBOT

Ogdlne zasady i wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST 0.0 “Wymagania
ogolne".

Obmiar robot okresla ilo§¢ wykonanych robot zgodnie z postanowieniami umowy.

Ilo$¢ robodt oblicza sie wedlug sporzadzonych przez shuzby geodezyjne pomiaréw z
natury, udokumentowanych operatem powykonawczym, z uwzglgdnieniem wymagan
technicznych zawartych w niniejszej ST .

Wszystkie urzadzenia i1 sprzgt pomiarowy stosowane do obmiaru robot podlegaja
akceptacji Inspektora nadzoru i musza posiada¢ wazne certyfikaty legalizacji.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot i ich przejecia podano w ST ,,Wymagania ogdlne".

Odbidr jest potwierdzeniem wykonania robot zgodnie z postanowieniami Umowy oraz
obowigzujacymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania
robot w odniesieniu do ich ilo$ci, jako$ci 1 wartosci.
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Gotowos$¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedkiadajac
Inspektorowi nadzoru do oceny i zatwierdzenia dokumentacj¢ powykonawcza robot.
Zasady szczegotowe

Proces odbioru powinien obejmowac:

a). sprawdzenie dokumentacji powykonawczej w zakresie kompletnosci 1 uzyskanych
wynikéw badan laboratoryjnych,

b). sprawdzenie robot pomiarowych w zakresie zgodno$ci z dokumentacja projektowa,

c). sprawdzenie wykonania wykopow 1 nasypow pod wzgledem wymaganych
parametrow wymiarowych i technicznych,

d). sprawdzenie zabezpieczenia wykonanych robot ziemnych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i
odebrane przez Inzyniera mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7. Koszt
wywozu 1 utylizacji gruzu ponosi wykonawca.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Dokumentacjg odniesienia jest:

1. SIWZ dla zadania: ,,Przebudowa boiska sportowego w Zigbicach ul. Spacerowa ,
na dz. nr 256”

11. Uwagi szczegolowe

1. Materiaty uzyskane z rozbidrek do ponownego wbudowania zakwalifikuje Inspektor
Nadzoru.

2. Ilosci robot rozbidrkowych moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektor
Nadzoru

3. Wszystkie materialy z rozbiorki stanowigce wartos¢ wg oceny Inspektora Nadzoru
stanowig wlasno$¢ Zamawiajacego
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